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ВИДЫ РОБОТОВ И ОБЛАСТИ ИХ ПРИМЕНЕНИЯ

	Цели обучения в соответствии 
с учебной программой
	5.​3.​4.​1 формулировать определение робота;
5.​3.​4.​2 приводить примеры разновидностей роботов и области их применения;

	Цели урока
	-умеет формулировать определение робота;
-умеет  приводить примеры разновидностей роботов и области их применения;


[bookmark: z451]Ход урока
	Этап урока/
время
	Действия педагога
	Действия ученика
	Оценивание
	Ресурсы

	Начало урока
	Организационный момент.
В начале урока учитель и учащиеся приветствуют друг друга.
Проверка готовности рабочего места к уроку (приветствие, проверка готовности к уроку, рабочих тетрадей, письменных принадлежностей).
Актуализация опорных знаний.
Сообщение темы, цели и задач урока. Мотивация учебной деятельности.
Подготовка к изучению нового материала через повторение и актуализацию опорных знаний
Этап подготовки к восприятию нового материала. (Фронтальная работа с классом)
 Что тебе известно о роботах?
Что такое робот и когда он появился?
Первый робот был создан американским инженером Д. Уэксли для Всемирной выставки в Нью-Йорке в 1927 году. Этот робот имел простую структуру и мог исполнять ряд команд, рассчитанных на выполнение простейших действий. А также воспроизводить определенные фразы по команде человека.
Впервые слово «робот» было использовано чешскими писателями братьями Карелом и Йозефом Чапеками в 1920 году в пьесе «Россумские универсальные роботы». Робот происходит от чешского слова robot, или robota, и понимается как «подневольный труд». В наши дни в телепередачах на казахском языке робота еще называют «құлтемір» (дословный перевод на русский язык – «железный раб»). 
Посмотрите видеосюжет
Когда появились Роботы?
https://www.youtube.com/watch?v=256Zj11ZUAk
слайды 2-4
[image: ][image: ]
	Учащийся отвечает на вопросы и выполняет задания
	ФО
	Презентация
Когда появились Роботы?
https://www.youtube.com/watch?v=256Zj11ZUAk
[image: ]

	Середина урока
	Изучение нового материала и отработки навыка применения.
Сегодня на уроке ты узнаешь, что такое робот; о разновидностях роботов; области применения роботов. Научишься различать роботов; определять области применения роботов.
Робот создается максимально похожим на живой организм и получает информацию об окружающем мире через разные датчики (сенсоры). Робот – это автоматическое устройство. Он действует согласно программе, которая была в него заранее загружена. 
Зачем нужны роботы?
Роботы нужны для замены людей при выполнении тяжелой производственной или опасной работы (например, разминировании). Некоторые роботы могут представлять собой модель человека. При создании определенных моделей роботов копируют структуру органов и чувств человека или животного. То есть к роботу применяют принципы прикладной науки, например, бионики. Роботы могут работать самостоятельно или под наблюдением человека (оператора), который будет давать им команды. Роботы, похожие на человека, называются андроидами. Они часто используются как игрушки или как помощники по дому.
Робот – это исполнительный механизм, программируемый по двум или более ступеням подвижности. Он обладает определенной степенью автономности и способен перемещаться во внешней среде с целью выполнения заданных команд по назначению.
Устройство можно назвать роботом при условии одновременного соблюдения трех условий (рис. 2). 
Что это за условия? 
SENSE (ЧУВСТВО, ОЩУЩЕНИЕ). Робот обладает способностью воспринимать окружающий мир с помощью сенсоров. Такими сенсорами могут быть микрофоны, камеры, различные электромеханические датчики и прочее.
ACT (ДЕЙСТВИЕ). В результате принятого решения выполняется не которое действие. Оказание определенного влияния на внешний мир.
THINK (МЫСЛИТЬ). Понимание или размышление об информации или команде, полученной из внеш него мира. Планирование и при нятие решений в результате пони мания и размышления.
Какие виды роботов существуют в настоящее время?







Все эти виды роботов нельзя считать завершенными продуктами. Причина в том, что эта отрасль только начала развиваться. В будущем могут появиться различные типы роботов, которые заменят человека в различных областях деятельности.
Работа с презентацией
Изучение нового материала (слайды 5-21 )
[image: ][image: ]
Посмотрите видеосюжет:
https://www.youtube.com/watch?v=e3t_lIQtyDc
Виды роботов и области их применения 5 класс/1
Закрепление материала. 
Представьте, что вы команда инженеров, конструирующих роботов.
Выполните следующие задания. 
1. Презентуйте проект любого робота, который заменяет человека при выполнении некоторых действий в повседневной жизни.
2. Нарисуйте схематический образ вашего робота.
3. Перечислите функции робота, о котором вы подготовили проект.
Дескрипторы
Учащийся
-участвует в обсуждении проект
-рисует рисунок
- перечисляет функции разработанного робота
Работа с учебником
Классная работа________________________________________
Домашнее задание________________________________________
Оценка работы учащихся. Дать анализ и оценку успешности достижения цели и наметить перспективу последующей работы.
	Учащийся просматривает видеоурок


Учащийся работает совместно с учителем

В зависимости от форматаобучения:
Учащийся работает в паре
Учащийся работает в группе
Учащийся работает самостоятельно
	ФО






ФО
	Презентация
https://www.youtube.com/watch?v=e3t_lIQtyDc
Виды роботов и области их применения 5 класс/1


	Конец урока
	Подведем итог урока:
-что нового вы сегодня узнали на уроке?
-в чем испытали затруднения?
Рефлексия:
[image: ]
	Учащийся отвечает на вопросы
	
	Презентация
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BUAbl POBOTOB
N OBJIACTU NX
NMPUMEHEHUA
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OcHosHsIe BuALI poGoTos

TpoMBiLLNenHbie POBOTE - 3TO ABTOMATAYECKHE Ma-
WHEL OHY YACTO UCTOMBIYIOTCS B MPOMBILINEHHOCTH
BMECTO Miofel 15 BLINONHEHWS OTACNBHbIX TEXHONO-
rudeckux 3agay. K HAM OTHOCSTCS POBOTUIMpOBaH-
Hble CTaHKW, IPOU3BOACTBEHHbIE MMHMM (KOHBEliepH)
W MaHunyASTOPSI.
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MepuunHckwii poBoT HCnonsayeTcs Ana BbinonHe-
WIS XADYPIAMECKIX ONepaLWii, BBEACHIS MHbEKLH
B BeMHbI, MACCaXa M APYIHX MERWLMHCKHX yCnyr. Ca-
Mbii uaBeCTHYI XMpypriveckuit pobor ~ da Vin
C €ro MOMOWBIO HECKOMBKO ONepaTOPOB-XMPYProB
BLINOAHSIOT BBICOKOTOUHbIE ONepaLuu. [1ns BbINoAHe-
i3 Bonee ToueuHBIX ONEPALMi Ha OpraHax YenoBexa
UCONBIYIOT ONeHb ManeHsKIX HaHO-POBOTOB.
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BhiTosbie poBoThl OBnervaloT Xi3Hh uenoseky
MrpaloT Pofib MOMOLLHMKE MO AOMY. DT POBOTH Bbi-
NOMMAIOT BYHKUMM CeKpeTaps, yBMpaIoT KOMHaTSi,
UrpaioT ponk xueoTHbIX. HanpuMep, poboT-cobasika,
poBor-ninecoc u Apyre.
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Boesbie poBoTHI OBLIHO NPeAHaIHaYEHS ANA 3aMe-
Hbi MIOREH B TPYAHOROCTYMHBIX # 0COBO ONaCHHIX 60
eabix cuTyaumsx. K 37uM poboram oTHOCATCR Pobo-
Thi-MAHEPSI, POBOTHI-CaNepE, POBOTHI-PaIBERIMKH,
POBOTSI-TaHKH, POBOTHI-CaHUTAS M MHOTHE APYTHE.
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Y4MTENs-pOBOT MOXET BHINOMHATH MHOTWe 3ama-
4 ysuTens. Hanpumep, YuTaTs BCRyX, OBWATECS Ha
PasHbIX A3bIKaX M MasaTb 3agaHus. Ho poBoTel He
YMEIOT PaCnO3HaBaTE IMOUMN W MBICTMTS, KaK Yeno-
Bek. M03TOMy 3aUHTEPECOBATL YWAILMXCA W ynpas-
ST KNACCOM OHM HE MOTYT.
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Y70 Ke Takoe poboT?

*P060T- 370 aBTOMaTHUECKOE
YCTPOMCTBO, KOTOPOE BbINONHAET
KOMaHZbl MO 3afaHHOMY
anropuTmy.
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HAYKA: POBOT-MNHIBUH

PoGOT-NUHr BUH NOMOraeT
y4eHbIM-G1onoram usydatb
MMMEpaToOPCKIX MUHFBUHOB.
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onymaem:

Yro Tebe M3BecTHO 0 poboTax?

Yro TaKoe poboT 1 KOrAa OH NOABUACH?





